Okonometrische Modelle

16.2.4 Parameterschatzung

Die Verfahren, die wir fiir das Schétzen der Parameter von Mehrgleichungs-Modellen
verwenden, hingen einerseits von der Form des Modells ab, andererseits davon, ob
Voraussetzungen, die fiir die Anwendbarkeit der verschiedenen Verfahren erfiillt sein
miissen, als gegeben angesehen werden kénnen oder nicht. Eine wesentliche Rolle
spielen IV-Schitzer. ’

Eine oft verwendete Klassifikation der Schitzverfahren unterscheidet, ob das Ver-
fahren gleichungsweise oder auf das System der Gleichungen als Ganzes angewendet
wird.

B Einzelgleichungs-Verfahren

- Indirekte OLS-Schétzung: Ermittlung von OLS-Schitzern der Koeffizienten
jeder Gleichung der reduzierten Form; die Koeffizienten der Strukturform
werden als Funktionen dieser OLS-Schétzer bestimmt

- Zweistufige OLS-Schéitzung oder 2SLS-Schétzung: Ermittlung von IV-Schiit-
zern der Koeffizienten jeder Gleichung der Strukturform

— LIML-Schétzung (limited information maximum likelihood)
B System-Schétzverfahren

— Dreistufige OLS-Schitzung oder 3SLS-Schétzung
- FIML-Schétzung (full information maximum likelihood)

Die Wahl des Schitzverfahrens héiingt von Faktoren wie Umfang des Mehrgleichungs-
Modells, Art und Umfang der verfiigharen Daten, Zutreffen von verschiedenen Vor-
aussetzungen etc., aber auch von der Verfiigbarkeit von Software ab und ist meist
keine einfache Entscheidung.

ZUSAMMENFASSUNG

W Praxis 6konometrischer Modelle: Die in der Praxis interessierenden, dkonomi-
schen Prozesse sind meistens so komplex, dass sie mittels einfacher Modelle
wie einer linearen Regression nicht ohne Weiteres dargestellt werden kén-
nen. Modelle, deren Spezifikation die in der Praxis auftretenden Prozesse
entsprechend berticksichtigen, erfordern auch Anpassungen der konometri-
schen Methoden.

B Modellerweiterungen: Die in der 6konometrischen Praxis verwendeten Modelle
unterscheiden sich in zwei Punkten vom linearen Regressionsmodell:
(i) Dynamische Modelle beriicksichtigen verztgerte Variablen, so dass sie — in
Erweiterung der statischen Modelle — die zeitliche Dynamik von wirtschaftli-
chen Abldufen beschreiben kénnen; (ii) Mehrgleichungs-Modelle erlauben es,
Systeme darzustellen, in denen sich die Entwicklungen und Wechselwirkun-
gen von mehr als einer endogenen Variablen beschreiben lassen.

B Dynamische Modelle: Sie machen von Konzepten Gebrauch wie (i) Lag-Struktu-
ren, darunter der Koyck’schen Lag-Struktur, (ii) den ADL-Modellen, das sind
um eine Lag-Struktur erweiterte AR-Modelle, und (iii) dem Fehlerkorrektur-
Modell.

16.A Aufgaben

Mehrgleichungs-Modelle: Wesentliche Aspekte von Mehrgleichungs-Modellen
sind die unterschiedlichen Typen von Gleichungen, aus denen das Modell
aufgebaut ist, die Identifizierbarkeit der Koeffizienten einer Gleichung und die
var;chiedenen Methoden, die zum Schitzen der Koeffizienten zur Verfiigung
stehen.
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(Wichtige Begriffe

ADL-Modell
dynamisches Modell
endogene Variable
exogene Variable
Identifizierbarkeit
Indirekte OLS-Schitzung
Koyck’sche Lag-Struktur
Lag-Strukturen
Reaktionsgleichung
statisches Modell
Zweistufige OLS-Schitzung

AUFGABEN

16.A.1 Allgemeine Aufgaben und Probleme

BM Zeigen Sie die Aquivalenz von

Ye=BA-2)> MXei+uy

und
Yi =AY 1 + 81 -1)X + v

mit v = u; — Aup—.

Zeigen Sie, dass das ADL(1,1)-Modell

Yi=a+¢Yi1+ BoXs + B1Xi—1 + us
in das Fehlerkorrektur-Modell
AY:=—(1 - @) (Yi—1 — po — p1Xi-1) + BoAX: + 1y

mit 40 = &/(1 — ¢) und u1 = (Bo + B1)/(1 — ¢) umgeformt werden kann.
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EM Zeigen Sie, dass der Koeffizient w1, der reduzierten Form des in Bei-
spiel 16.3 gegebenen Markimodells durch

_wfa—apy
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Dynamische Modelle:
Die Strukturform eines Marktmodells sei K 0 n z e pt e

Q=oay +azP+a3Y + u1 (Nachfragefunktion),
Q=81+ P2P+ B3Z + us (Angebotsfunktion),

gegeben ist; geben Sie analoge Ausdriicke fiir 7, i = 1,2 und j = 1,2, an.

wobei das Modell aus Beispiel 16.3 um die Variable Z erweitert ist, die Einleitung

wie Y eine exogene Variable ist und fiir den Preis eines konkurrierenden Lag-Strukturen

Produkts steht. (a) Leiten Sie die Koeffizienten der reduzierten Form ab; )

(b) stellen Sie die Koeffizienten der Strukturform als Funktionen der Koef- SpeZIe"e Lag-Stru kturen

fizienten der reduzierten Form dar. Modelle der Erwartungen
Das ADL-Modell
Aufgaben
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